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Nabidka kurzi Robotizace

Obsluha robotickych zafizeni

Pro koho je kurz uréen?

o

o

o

o

pro obsluhu robotickych jednotek, cilem je zvlddnuti standardnich pracovnich
rezim( robota s ohledem na bezpednost préace

pro ty, které &eka préce s konkrétni znackou robotd, pfi¢em? nejsou nutné
z&dné predchozi zkusenosti

pro vechny, ktefi chtéji ziskat & rozvinout profesni kompetence nezbytné

pro préaci s robotickym zafizenim

pro kvalifikované osoby, které si cht&ji zvysit, doplnit ¢i dale rozvijet své znalosti

Proé kurz absolvovat?

o

absolventi se zde nau¢i zdsady bezpecné prace s robotem,

jeho bezpeénostni systém a prvky ovladéni

Ucastnici kurzu pracuji s nejmoderné&j$im vybavenim, materidly

i technologiemi a kurzy jsou vedeny zku$enymi trenéry

zakladni 8kolenf zaméfeno na bezpeénou préci s roboty a jejich ruéni ovladéni
Uspéény absolvent ziskd oficidlni osvédéent o rekvalifikaci s akreditaénim
¢slem vydanym MSMT €R s celostatni platnostf

Délka kurzu:
80 hodin (10 dnf)

Obsah kurzu:

Pouéeni o bezpeénosti a ochrané
zdravi pfi praci

Ruéni programovaci pfistroj

o Prednistrana

o Zadnfstrana

o Odpojeni a pfipojeni smartPA

UZivatelské rozhrani

Stavova lista

Zobrazeni stavu ,Submit interpreter”
Klavesnice

Zapnuti fidiciho systému robota a spusténi KSS
Vyvoldni hlavniho menu

Ukoncen( nebo restart KSS

Vypnutf fidiciho systému robotu

Nastaveni jazyka uzivatelského rozhranf

O 0 O0OO0O0OO0OO0OOo

Online dokumentace a online ndpovéda

o Zobrazeni online-dokumentace
o Zobrazeni online napovédy

Kurzy byly vyvinuty ve spolupraci
se spole¢nosti DEL a.s.

Manudlni pohyb robotem

O 0O O0OO0OO0OO0OO0OOoOOo

Okno ,MozZnosti ruéniho pohybu*

Aktivace druhu pohybu

Nastaveni ruéniho override (HOV)

Vybér nastroje a béze

Osové specificky pohyb s pohybovymi kldvesami
Kartézsky pohyb s pohybovymi kldvesami
Konfigurace Space Mouse

Manudlni pohyb pfidavnymi osami

Premosténi kontroly pracovn( zény

Zobrazovaci funkce

O 0O O0OO0OO0OO0OO0OOoOOo

Zobrazeni aktudlni polohy

Zobrazeni digitdlnich vstupGivystup(

Zobrazeni analogovych vstupd/vystupl

Zobrazeni vstupU/vystupl pro Automatika externé
Zobrazit cyklické pfiznaky

Zobrazit pfiznaky

Zobrazeni ¢ftach

Zobrazeni ¢asovace

Zobrazeni proméfovacich dat

Programator robotickych zatizeni

Pro koho je kurz uréen?

o]
o]
o]

pro specialisty tvofici nové programy pro robotickd pracovisté

pro ty, které ¢eka prace s konkrétni znackou robotl

je vhodné, pokud uchaze¢ ovladd programovani a mé prehled o prvcich
v primyslové automatizaci

pro vechny, kteff chtéji ziskat & rozvinout profesni kompetence
nezbytné pro préci s robotickym zafizenim

pro kvalifikované osoby, které si cht&j zvysit,

doplnit & dale rozvijet své znalosti

Pro¢ kurz absolvovat?

o

(o]

$koleni je zaméfeno na plné vyuZiti potencialu robotd, optimalizaci a zrychleni
jiz existujicich programd

kurz je zaméfeny na praktickd cvi¢eni na robotech nebo v simulaénim prostfedf
Ucastnici kurzu pracuji s nejmodernéjsim vybavenim, materidly i technologiemi
a kurzy jsou vedeny zkuSenymi trenéry

Uspésny absolvent ziskd oficidlni osvédcent o rekvalifikaci s akreditacnim
&slem vydanym MSMT CR s celostatn/ platnosti

Délka kurzu:
80 hodin (10 dni)

Obsah kurzu:

Pouéeni o bezpeénosti a ochrané
zdravi pfi praci

Sprava programii

Manager soubor( Navigator
Zvoleni nebo otevieni programu
Struktura programu KRL

Casti program( zviditelnit/skryt
Startovani programu
Zpracovani programu

Tisk programu

Archivace a obnova dat
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Zaklady programovani pohyb(

O 0O 00 O0Oo

Prehled druht pohybu
Aproximace

Vedeni orientace LIN, CIRC
Druh pohybu Spline
Vedeni orientace SPLINE
Singularity

Programovani pro uZivatelskou skupinu UZivatel
(inline-formuldre)

o

O 0 o0 o

Nézvy v Inline-formulafich
Programovan{ pohybt PTP, LIN, CIRC
Pohyby Spline

Zména parametrd pohybu
Programovat logické instrukce

Technik robotickych zafizeni

Pro koho je kurz uréen?

o
o

o

o

pro véechny, kteff se zabyvaji primyslovou robotikou

pro ty, které ¢eka prace s konkrétni znackou robotd, pfi¢em? nejsou nutné
73dné predchozi zku$enosti

pro vechny, kteff chtéji ziskat & rozvinout profesni kompetence nezbytné

pro préci s robotickym zafizenim

pro kvalifikované osoby, které si cht&ji zvysit, doplnit & déle rozvijet své znalosti

Pro¢ kurz absolvovat?

(o]

absolventi se zde nau¢i zdsady bezpecné prace s robotem,

jeho bezpec¢nostni systém a prvky ovladani

Ucastnici kurzu pracuji s nejmodernéj$im vybavenim, materidly

a technologiemi a kurzy jsou vedeny zku$enymi trenéry

kurz je zaméfen zejména na praktickou ¢ast

Uspésny absolvent ziskd oficidlni osvédcent o rekvalifikaci s akreditacnim
¢slem vydanym MSMT CR s celostatni platnostf

Délka kurzu:
80 hodin (10 dni)

Obsah kurzu:

Pouéeni o bezpeénosti a ochrané
zdravi pfi praci

Popis vyrobku

o Dokumentace primyslového robotu
o Prehled primyslového robota

o Prehled softwarovych komponent
o Prehled System Software (KSS)

Bezpeénost

Bezpelnostni funkce

Bezpeclnostni fizeni

Volba druhu provozu

Ochrana obsluhy

Zatizeni pro NOUZOVE ZASTAVEN(
Odhlasen( od nadfazeného bezpecnostniho
fidiciho systému

O 0O 000 Oo

Ptidavné ochranné vybaveni

O 0 Oo0o0o0o

Impulzni provoz

Softwarové koncové spinace

Mechanické koncové dorazy

Mechanické omezeni zény osy (volba)

Kontrola zény osy (volba)

Zatizeni k pohybovéni manipuldtorem bez fidiciho
systému robota (vybava na pféni)

Bezpeénostni opatieni

o
o
o

O O O O

VSeobecnd bezpeénostni opatienf
Preprava

Uvedeni do provozu a opétovné uvedeni
do provozu

Rezim uvedeni do provozu

Ruéni provoz

Simulace

Automaticky provoz
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